


Al-Ba Automazione nasce nel 2000 come centro 
di assistenza tecnica per impianti robotizzati e 
automazioni.

Nel corso degli anni, in seguito alle richieste della 
propria clientela e del mercato, ha esteso la 
sua attività alla progettazione e realizzazione di 
automazioni per la produzione industriale. 

L’esperienza ventennale le ha permesso di 
diventare oggi un punto di riferimento del settore 
dell’automazione industriale.

Al-Ba Automazione è cresciuta seguendo la 
sua vocazione tecnica e non commerciale, 
nella convinzione che l’innovazione tecnologica 
sia il migliore strumento per massimizzare 
la produttività delle aziende e migliorarne la 
competitività.

Il suo team di ingegneri, progettisti e tecnici è 
messo a disposizione dei clienti per supportarli 
tecnicamente , individuare i possibili sviluppi 
tecnologici delle linee produttive, progettarli e 
realizzarli.

ROBOT INDUSTRIALI
Possiamo offrirti robot industriali di ultima 
generazione, isole robotizzate standard o 
custom; ovvero progettate su misura per te e 
per le necessità della tua azienda e ti offriamo 
assistenza tecnica post vendita.

PARTNER, NON CLIENTI
Chi sceglie di acquistare un nostro impianto 
robotizzato non diventa nostro cliente, diventa 
nostro partner.

È per questo che molte delle aziende che si sono 
affidate a noi sono rimaste negli anni, scegliendo 
un partner che sia presente nella fase di vendita 
tanto quanto nella fase di supporto.

CHI 
SIAMO



Dopo oltre vent’anni di esperienza abbiamo deciso 
di proporre ai nostri clienti una linea di impianti 
standard studiata per le applicazioni più comuni di 
saldatura e asservimento macchine.

Perché scegliere un impianto standard? Perché è 
economicamente vantaggioso e garantisce tempi 
di consegna più veloci.

È possibile comporre i nostri impianti con un 
cobot, robot collaborativo di ultima generazione 
oppure con un robot tradizionale.

ROBOT COLLABORATIVI
I robot collaborativi si caratterizzano per la facilità 
di programmazione fortemente intuitiva, sono 
pensati per condividere lo spazio con le persone in 
sicurezza e non necessitano di barriere protettive, 
sostituiscono gli operatori nelle operazioni più 
pericolose, onerose e ripetitive. 

I cobot sono facili da inserire nei processi 
produttivi, molto flessibili possono integrare con 
semplicità utensili diversi. Queste macchine di 
ultima generazione sono consigliate per produzioni 
con lotti molto variabili e di piccole quantità. 

Per lotti con grandi quantità o per lavorare 
manufatti più pesanti e di grandi dimensioni 
invece restano preferibili i robot tradizionali.

COSA SCEGLIERE?
I nostri ingegneri mettono a disposizione 
dei nostri clienti le loro competenze e la loro 
esperienza per studiare la soluzione più adatta ad 
ogni necessità.

Oltre a questo, per le applicazioni fuori dal comune 
resta la possibilità con Al-Ba Automazione di 
ordinare un’impianto custom, che viene studiato 
sulle esigenze più particolari del cliente.

IMPIANTI  
STANDARD



BANCO  
FISSO COBOT 1/2 WELDING

DESCRIZIONE IMPIANTO
Impianto di saldatura cooperativo con postazione 
di saldatura fissa su un banco allestito con robot 
raggio operativo di 1200mm e 9kg di portata al 
polso. 

Disponibile negli allestimenti da 300 Ampere aria, 
300 Ampere acqua e 400 Ampere acqua tutti con 
saldatura standard o pulsata. 

Gestione della saldatura diretta da programma 
robot con interfaccia digitale per il massimo 
controllo dei parametri. Impianto completamente 
pallettizzato su ruote piroettanti con piedini di 
livellamento. 

Banco modulare 1500x1000mm, fori diametro 
16mm, passo 100mm, vasca di raccolta scorie, 
pulsantiera remotata di avvio. Corso e avvio di 2gg 
presso committente (spese di trasferta escluse).

ROBOT
Modello Portata Raggio
A0912 9 kg 1200

POSIZIONATORE
Banco di saldatura modulare 1500x1000, fori 
diametro 16mm, passo 100. Portata massima 
1000Kg.

SALDATRICE
300 Ampere aria compatta 
300 Ampere acqua compatta 
400 Ampere acqua

OPTIONAL
Carteraggi: protezioni complete della cella grazie 
alle quali sarà possibile proteggere il personale dai 
lampi di saldatura, dai fumi ed eventuali contatti 
con materiale incandescente. Certificazione 
impianto di tipo A.



BANCO  
FISSO COBOT 2/2 WELDING

CAMPI DI APPLICAZIONE
Il nostro impianto composto da un banco fisso ed 
un robot collaborativo è estremamente flessibile,

adatto alla lavorazione di particolari in carpenteria 
leggera.

La scelta di un robot collaborativo permette di 
installare l’impianto evitando il posizionamento di 
barriere fisse di protezione senza però rinunciare 
alla sicurezza degli operatori.

Il campo di applicazione ideale è per produzioni 
con lotti molto variabili e di piccole quantità.

Esemplificando, abbiamo allestito impianti di 
questo tipo per realizzare cavalletti di motociclette, 
leve per il freno a mano di auto. 

NOTA
In caso di produzione con lotti di medie/grandi 
quantità è possibile comporre l’impianto con robot 
tradizionale Kuka.

Modello Portata Raggio
KR10 Nano 10 kg 1420



WELDINGSCAMBIO 
TAVOLA COBOT 1/2

DESCRIZIONE IMPIANTO
Impianto di saldatura cooperativo con postazione 
di saldatura a doppia stazione di lavoro allestito 
con robot con raggio operativo di 1200 mm e 9 
kg di portata al polso oppure robot con raggio 
operativo di 1700 mm e 6 kg di portata al polso.

Disponibile negli allestimenti da 300 Ampere aria, 
300 Ampere acqua e 400 Ampere acqua tutti con 
saldatura standard o pulsata. 

Gestione saldatura diretta da programma robot 
con interfaccia digitale per il massimo controllo dei 
parametri. Impianto completamente pallettizzato 
su ruote piroettanti con piedini di livellamento. 

Banco modulare 740x1000 per ogni stazione, 
fori diametro 16mm, passo 100mm, pulsantiera 
remotata di avvio. Incluso corso e avvio 2 gg 
presso committente (spese di trasferta escluse).

ROBOT
Modello Portata Raggio
A0912 9 kg 1200
M0617 6 kg 1700

POSIZIONATORE
Tavola a due postazioni, scambio manuale, portata 
200Kg per stazione, piani di appoggio con banco 
modulare 740x1000mm su ogni stazione.

SALDATRICE
300 Ampere acqua compatta 
400 Ampere acqua 
300 Ampere aria compatta (M0617)

OPTIONAL
Carteraggi: protezioni complete cella grazie ai 
quali sarà possibile proteggere il personale dai 
lampi di saldatura, fumi ed eventuali contatti con 
materiale incandescente. Certificazione impianto di 
di tipo A.

Tavola motorizzata: motorizzazione asse di 
rotazione 0/180° tavola di saldatura completa 
di circuito di sicurezze a salvaguardia operatore, 
pulsantiera pre-prenotazione e fotocellule di 
sicurezza.



SCAMBIO 
TAVOLA COBOT 2/2 WELDING

CAMPI DI APPLICAZIONE
Impianto estremamente flessibile per particolari 
in carpenteria leggera. L’impianto trova il suo 
ideale campo di applicazione ove i lotti siano molto 
variabili e di piccole quantità.

Il posizionatore scambio tavola aumenta la 
produttività ottimizzando i tempi di lavorazione: la 
doppia stazione consente all’operatore di eseguire 
lo scarico e carico dei pezzi mentre il robot realizza 
il ciclo di saldatura.

La tavola è in grado di portare fronte robot 
manufatti inscrivibili in un cubo delle dimensioni di 
250x1600x900mm o 750x800x900mm.

NB. Da verificare accessibilità robot per 
l’esecuzione delle saldature presenti.

A titolo esemplificativo, impianti di questo tipo 
vengono utilizzati dai nostri clienti per realizzare 
piastre di supporto per il sedile di autovetture e 
leve cambio motore.



DESCRIZIONE IMPIANTO
Impianto di saldatura tradizionale con 
posizionatore a doppia stazione di lavoro.

Disponibile negli allestimenti da 300 Ampere 
aria, 300 Ampere acqua, 400 Ampere acqua 
e 500Ampere, tutti con saldatura standard o 
pulsata. 

Gestione saldatura diretta da programma robot 
con interfaccia digitale per il massimo controllo dei 
parametri. Impianto completamente pallettizzato 
tramite comode sedi per forche muletto. 

Piano di appoggio in alluminio lavorato 
700x700mm per ogni stazione. Inclusa 
installazione , corso e avvio 2gg presso 
committente (spese di trasferta escluse). 
Disponibile nelle versioni con robot a polso cavo o 
tradizionale con raggi operativi da 1400 a 1800mm.

ROBOT
Modello Portata Raggio
KR 10 Nano 10 kg 1420
KR 8 Nano 8 kg 1620
KR 6 Nano 6 kg 1820
KR 8 Nano HW polso cavo 8 kg 1420
KR 8 Nano HW polso cavo 8 kg 1620
KR 6 Nano HW polso cavo 6 kg 1820  
POSIZIONATORE
Tavola a due postazioni , scambio motorizzato 
tempo di scambio 4 sec, portata 250Kg 
per stazione, piani di appoggio in alluminio 
700x700mm.

SALDATRICE
300 Ampere aria compatta 
300 Ampere acqua compatta 
300 Ampere acqua (HW polso cavo) 
400 Ampere acqua (HW polso cavo)

SCAMBIO TAVOLA 
ROBOT TRADIZIONALE 1/2 WELDING



SCAMBIO TAVOLA 
ROBOT TRADIZIONALE 2/2 WELDING

CAMPI DI APPLICAZIONE
Impianto estremamente flessibile per particolari 
in carpenteria leggera. Il macchinario trova il suo 
ideale campo di applicazione ove i lotti siano di 
medie/grosse quantità 

 Il posizionatore scambio tavola aumenta la 
produttività ottimizzando i tempi di lavorazione: la 
doppia stazione consente all’operatore di eseguire 
lo scarico e carico dei pezzi mentre il robot realizza 
il ciclo di saldatura.

La tavola è in grado di portare fronte robot 
manufatti con un inscrivibili in un cubo 
delle dimensioni di 300x1800x900mm o 
900x1100x900mm.

NB. Da verificare accessibilità robot per 
l’esecuzione delle saldature presenti.

OPTIONAL
Pulizia torcia: postazione elettro-pneumatica 
per la pulizia delle parti terminali della torcia di 
saldatura tramite fresa calibrata. Completa di 
sistema di nebulizzazione liquido anti-incollaggio.



DOPPIO TORNIO 
ROBOT TRADIZIONALE 1/2 WELDING

DESCRIZIONE IMPIANTO
Impianto di saldatura tradizionale con doppia 
postazione di lavoro attrezzata con posizionatore 
controllato tipo “tornio”. 

Disponibile negli allestimenti da 300 Ampere 
acqua, 400 Ampere acqua e 500Ampere; tutti 
con saldatura standard o pulsata. Gestione 
della saldatura diretta da programma robot con 
interfaccia digitale per il massimo controllo dei 
parametri. 

Impianto completamente pallettizzato tramite 
comode sedi per forche muletto. Tornio con 500kg 
di portata per stazione, 1600mm di luce tra i 
piattelli e 1200mm di diametro ruotabile. Inclusa 
installazione corso e avvio 2gg presso committente 
(spese di trasferta escluse).

Disponibile nelle versioni con robot a polso cavo o 
tradizionale con raggi operativi da 1400 a 1800mm 
e torni con differenti luci e portate.

ROBOT
Modello Portata Raggio
KR 8 Nano 8 Kg 1620
KR 6 Nano 6 Kg 1820
KR 8 8 Kg 2010
KR 8 Nano HW polso cavo 8 Kg 1620
KR 6 Nano HW polso cavo 6 Kg 1820
KR 8 HW polso cavo 8 Kg 2100  
POSIZIONATORE
Doppio tornio 500 kg per stazione, luce tra i 
piattelli 1600mm/1800mm/2000 mm diametro 
rotolabile 1200mm.

SALDATRICE
300 Ampere acqua 
400 Ampere acqua 
500 Ampere acqua 



DOPPIO TORNIO 
ROBOT TRADIZIONALE 2/2 WELDING

CAMPI DI APPLICAZIONE
Questo impianto con doppio tornio è studiato per 
la saldatura di particolari in carpenteria leggera  
e media.

Il posizionatore a doppia stazione permette 
di ottimizzare i tempi di lavoro: su una 
postazione viene realizzato il ciclo di saldatura e 
contemporaneamente sulla postazione opposta si 
svolgono i lavori di  preparazione, carico e scarico 
del manufatto.

L’estrema flessibilità del robot è aumentata dalla 
possibilità di ruotare il manufatto per facilitare  il 
raggiungimento dei cordoni di saldatura.  

Questo macchinario trova il suo ideale campo di 
applicazione con lotti di produzione di medie/
grandi quantità.  	

Esemplificando, questo tipo di impianto è stato 
utilizzato da nostri clienti per realizzare serbatoi, 
telai di cicli e motocicli, raccordi oleodinamici, 
caldaie e collettori.

OPTIONAL
Culla per tornio: supporto intermedio di giunzione 
tra testa motrice e testa folle, ; ideale per 
l’installazione rapida e ripetitiva delle attrezzature 
di contenimento. Piano di fissaggio lavorato con 
spine di riferimento, altezza di carico regolabile.



LOADINGBANCO 
FISSO COBOT 1/2

DESCRIZIONE IMPIANTO
Impianto per carico e scarico macchina utensile 
con robot cooperativo e magazzino di carico su 
banco a inclinazione variabile. 

Disponibile con capacità di carico da 5 a 25 Kg. 

Impianto completamente pallettizzato su ruote 
piroettanti con piedini di livellamento. 

Banco di appoggio a inclinazione regolabile e pre-
forature di posizionamento attrezzaggio. Corso e 
avvio 2gg presso committente (spese di trasferta 
escluse).

ROBOT
Modello Portata Raggio
A0509 5 Kg 900
A0912 9 Kg 1200
M1509 15 Kg 900
M1013 10 Kg 1300
H2515 25 Kg 1500

POSIZIONATORE
Banco di saldatura modulare 1500x1000, fori 
diametro 16mm, passo 50. Portata massima 1000K.

ALLESTIMENTO DI PRESA
Pinza di presa pneumatica a due o tre griffe

OPTIONAL
Seconda pinza per presa doppia: installazione 
organo di presa doppia in modo da dimezzare 
le corse “a vuoto” del braccio robotico. Inclusi 
supporti idonei e impianto pneumatico.



CAMPI DI APPLICAZIONE
Questo macchinario è progettato per il carico e 
scarico di un centro di lavoro, un tornio o una 
fresa, con particolari di peso massimo fino a 15 kg 
utilizzando il braccio M2515. 

L’impianto trova il suo ideale campo di 
applicazione ove i lotti siano molte variabili e di 
piccole quantità.

Esemplificando, questo tipo di impianto viene 
utilizzato dalla nostra clientela come centro di 
lavoro nella realizzazione di raccorderia, flange, 
alberi.

NOTA
In caso di produzione con lotti di medie/grandi 
quantità è possibile comporre l’impianto con robot 
tradizionale Kuka. 

Modello Portata Raggio
KR Agilus 6 Kg 700
KR Agilus 6 Kg 900
KR Agilus 10 Kg 900
KR Agilus 10 Kg 1100
KR 20 20 Kg 1810
KR 22 22 Kg 1610

LOADINGBANCO 
FISSO COBOT 2/2



CASSETTIERA 
FISSA COBOT 1/2 LOADING

DESCRIZIONE IMPIANTO
Impianto per carico e scarico macchina utensile 
con robot cooperativo e magazzino di carico con 
cassettiera. 

Disponibile con capacità di carico da 5 a 25 Kg.

Impianto completamente pallettizzato su ruote 
piroettanti con piedini di livellamento. 

Cassettiera con 15 vassoi da 600x600mm, 10Kg di 
portata per vassoio. 

Estrazione automatica vassoio con sistema 
elettro-pneumatico controllato. Corso e avvio 2gg 
presso committente (spese di trasferta escluse).

ROBOT
Modello Portata Raggio
A0509 5 Kg 900
A0912 9 Kg 1200
M1509 15 Kg 900
M1013 10 Kg 1300
H2517 25 Kg 1500

POSIZIONATORE
Cassettiera con carrelli movibili. N° 2 carrelli da 15 
vassoi 600x600, portata 10kg a vassoio.

ALLESTIMENTO DI PRESA
Pinza di presa pneumatica a due o tre griffe.

OPTIONAL
Seconda pinza per presa doppia: installazione 
organo di presa doppia in modo da dimezzare 
le corse “a vuoto” del braccio robotico. Inclusi 
supporti idonei e impianto pneumatico.



CASSETTIERA 
FISSA COBOT 2/2 LOADING

DESCRIZIONE IMPIANTO
Carico centro di lavoro, tornio o fresa con 
particolari di peso massimo fino a 15 kg con 
l’utilizzo del braccio M2515. 

L’impianto trova il suo ideale campo di 
applicazione ove i lotti siano molto variabili e di 
piccole quantità. 

L’autonomia di lavoro “non presidiato” viene 
elevata grazie alla cassettiere di alimentazione 
robot. Possibilità di utilizzo impianto 24 su 24 
senza la necessità di personale.

NOTA
In caso di produzione con lotti di medie/grandi 
quantità è possibile comporre l’impianto con robot 
tradizionale Kuka. 

Carico centro di lavoro, tornio o fresa con 
particolari di peso massimo fino a 15 kg con 
l’utilizzo del braccio Kr22. 

Modello Portata Raggio
KR Agilus 6 Kg 700
KR Agilus 6 Kg 900
KR Agilus 10 Kg 900
KR Agilus 10 Kg 1100
KR 20 20 Kg 1810
KR 22 22 Kg 1610



CASSETTIERA CON 
CARRELLO COBOT 1/2 LOADING

DESCRIZIONE IMPIANTO
Impianto per carico e scarico di macchina utensile 
con robot cooperativo e magazzino di carico con 
cassettiera. 

Disponibile con capacità di carico da 5 a 25 Kg.

Impianto completamente pallettizzato su ruote 
piroettanti con piedini di livellamento. 

Cassettiera con 15 vassoi da 600x600mm, 10Kg di 
portata per vassoio. 

Estrazione automatica vassoio con sistema 
elettro-pneumatico controllato. 

La preparazione del magazzino avviene 
esternamente all’impianto su appositi carrelli 
in modo da limitare i tempi di fermo macchina. 
Incluso corso e avvio 2gg presso committente 
(spese di trasferta escluse).

ROBOT
Modello Portata Raggio
A0509 5 Kg 900
A0912 9 Kg 1200
M1509 15 Kg 900
M1013 10 Kg 1300
H2517 25 Kg 1500

POSIZIONATORE
Cassettiera con carrelli movibili. N° 2 carrelli da 15 
vassoi 600x600, portata 10kg a vassoio

ALLESTIMENTO DI PRESA
Pinza di presa pneumatica a due o tre griffe.

OPTIONAL
Seconda pinza per presa doppia: installazione 
organo di presa doppia in modo da dimezzare 
le corse “a vuoto” del braccio robotico. Inclusi 
supporti idonei e impianto pneumatico.



CASSETTIERA CON 
CARRELLO COBOT 2/2 LOADING

CAMPI DI APPLICAZIONE
Carico centro di lavoro, tornio o fresa con 
particolari di peso massimo fino a 15 kg con 
l’utilizzo del braccio M2515. L’impianto trova il suo 
ideale campo di applicazione dove i lotti siano 
molto variabili e di piccole quantità.

L’autonomia di lavoro “non presidiato” viene 
elevata grazie alle cassettiere di alimentazione 
robot. 

La possibilità di estrazione del carrello permette 
inoltre di preparare i manufatti da lavorare 
con macchina in produzione e/o asservire più 
postazioni in serie. 

OPTIONAL
Culla per tornio: supporto intermedio di giunzione 
tra testa motrice e testa folle, ; ideale per 
l’installazione rapida e ripetitiva delle attrezzature 
di contenimento. Piano di fissaggio lavorato con 
spine di riferimento, altezza di carico regolabile.

NOTA
In caso di produzione con lotti di medie/grandi 
quantità è possibile comporre l’impianto con robot 
tradizionale Kuka. 

Modello Portata Raggio
KR Agilus 6 Kg 700
KR Agilus 6 Kg 900
KR Agilus 10 Kg 900
KR Agilus 10 Kg 1100
KR 20 20 Kg 1810
KR 22 22 Kg 1610

CAMPI DI APPLICAZIONE 
ROBOT TRADIZIONALE
Carico centro di lavoro, tornio o fresa con 
particolari di peso massimo fino a 15 kg con 
l’utilizzo del braccio Kr22. 



ECCO ALCUNI DEGLI IMPIANTI CUSTOM  
CHE ABBIAMO REALIZZATO 
Oltre agli impianti standard realizziamo impianti custom per lavorazioni particolari. Il nostro team di 
ingegneri è a disposizione dei nostri clienti per studiare soluzioni personalizzate. 

L’esperienza maturata sul campo sviluppando macchine speciali per le più svariate lavorazioni ci permette 
di progettare impianti che soddisfano le esigenze specifiche di ogni cliente.

IMPIANTI  
CUSTOM

Impianto robotizzato di saldatura con robot a portale e 
doppia postazione di lavoro con contropunte scorrevoli,  
tornio e rotobasculante

Impianto robotizzato per l’assemblaggio e incollaggio di 
cristalli su cornici

Impianto robotizzato per la saldatura di bracci  
per pompe calcestruzzo

Automazione per la dosatura di collante  
su inserti filettati



IMPIANTI  
CUSTOM

ECCO ALCUNI DEGLI IMPIANTI CUSTOM  
CHE ABBIAMO REALIZZATO 

Robot di asservimento  
centro di lavoro

Robot di depallettizzazione  
componenti oleodinamici

Impianto robotizzato di erogazione di collante  
bi-componente su cornici

Impianto di pallettizzazione  
fine linea



AL-BA AUTOMAZIONE SRL
VIA SAN UBERTO, 7 - 20029 TURBIGO (MI)

TEL. +39 0331 1980387
INFO@ROBOTVENDITA.IT
ALBAAUTOMAZIONE.IT


